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POZOR

Doporucujeme ihned po instalaci nastavit pristupové heslo do
chranénych parametrt. Toto heslo peclivé uschovejte. Po ztraté
je pristup obnovitelny pouze ve vyrobnim zavodé.

BEZPECNOSTNi OPATRENI

» K zajisténi spravného uzemnéni musi byt pfivodni kabel
zapojen do zasuvky s uzemnénim.

* K zajisténi spravného uzemnéni musi byt uzemnovaci kabel
(zeleny nebo zelenozluty) pfipojen k hlavnimu uzemnéni.

» Protoze existuje nebezpeci Urazu el. proudem, miize byt
pFistroj otevien a zapojen pouze kvalifikovanym pracovnikem.
» Pfed otevienim je nutné pfistroj odpojit z elektrické sité.

POZOR

¢ Kalibrace a konfigurace muze byt provadéna pouze
kvalifikovanymi pracovniky.

» Vadnou pojistku je nutno nahradit pouze vhodnou nahradou.
Hrozi nebezpecCi pozaru pfistroje.

¢ Integrované obvody v SMARTU jsou citlivé na elektrostatické
vyboje (EDS). Pouzivejte proto vhodné prostfedky pfi dopravé,
skladovani a manipulaci.
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1. ZAKLADNI INFORMACE

Dodavané verze:

SMART Basic - zakladni provedeni, funkce sumarizace, pocitani kusu, tarovani, rozhrani RS-232,
SMART Time - jako Basic, rozSifeni o nastaveni realného ¢asu,

SMART Multi 1 — jako Time, rozSifeni o 4 digitalni vstupy a vystupy,

SMART Multi 2 — jako Multi 1, rozSifeni o analogové vystupy (napétovy a proudovy)

1.1. Parametry vyhodnocovaci jednotky

Pripojeni snimace sil

Maximalni vstupni signal
Vstupni impedance
Vnitfni rozliSeni
Frekvence méfeni
Chyba linearity

Stabilita nuly

Stabilita zisku

Budici napéti

Minimalni odpor snimace
Maximalni odpor snimace
Délka kabelu

Maximalni vstupni napéti

Uzivatelské rozhrani

Hlavni displej
Klavesnice

Sériova spojeni

Port Tx/Rx:
Fakultativni (volitelny)
Rychlost pfenosu
Pocet bitll a parita

Volby vstupl/vystupu

4 digitalni vstupy
4 digitalni vystupy

Analogovy vystup
Vystup napéti
Vystup proudu

Napajeni

Pfipojeni k siti
Pojistka

Provozni podminky a mechanické parametry

Rozsah provozni teploty
Teplotni limit

Rozméry

Hmotnost

Montaz

+3mV/V
200 MQ (typicka)

Pfevodnik AD 24 bitt, 16700000 dilkd (+ 8350000)

50 méreni za sekundu

< 0,01 % rozsahu méreni
150 nV / °C max.

3,5 ppm / °C max.

6,1+0,5 Vpc

85Q (4x3500Q,8x700Q)
1000 kQ

max. 400 m / mm? (6 vodi&()
max. 30 m / mm? (4 vodice)
+12V

7 znakt LED 20 mm
klavesnice se 6 klavesami

RS-232C obousmérny

RS-485, RS-232C pouze vysilani

19200, 9600 a 4800 baudu

8 bitll bez parity, 7 bitd “suda” a 7 bitd “licha”

Vicow = 0,8 V; Vihieh =2 V; Viuax =30V
Otevreny kolektor; Voiow = 0,5V

VOHIGH = VEXT - 1,2 V, IILOW =200 mA (maX)
Rozsah Vexr =5V -24V

Vystup s galvanickym oddélenim, DAC 14 bitu
0-10,5V (nom.); zatizeni > 1 kQ

0 — 21 mA; odpor smycky < 500 Q

230 Vac £10%, 50 Hz, 6 W max.
250V, 100 mA, pomalé taveni

-10°C az +40°C
-25°C az +70°C

282 x 158 x 71 mm

1 kg

na stdl, na podstavec
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1.2. Klavesnice
Klavesnice, umisténa na pfedni strané pfistroje, ma 6 klaves. Jeji uspofadani je zndzornéno na Obr.2.
Hlavni funkce klaves jsou nasledujici:

Klavesy Normalni stav Setup
. Vystup z kterékoliv operace | Prejit na vy$Si uroven
- Posunout doleva
Vynulovani
(kurzor)
Obr.1.
Hlavni funkce Tarovani Posiﬁzfztocifprava
klaves
i st Zvétsit o jeden znak
Pocitani kusu (kurzor)
Celkem Zmensit o jeden znak
(kurzor)
, Vytisténi dokladu Potvrdit hodnotu

1.3. Displej a svételné informace
Vyhodnocovaci jednotka je tvofena displejem a sedmi svételnymi ukazateli. Jeji uspofadani je
znazornéno na Obr.2. a 3.

Displej

Pocditani Vazeni
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Obr.2. Displej vyhodnocovaci jednotky



Obr.3. Vyznam LED ukazateli

NET Tara

|- | Stabilni stav
YK Nula

PCS Pocet kusti
b Soucet
R1/R2 | stav rozsahu

1.4. Stitek s parametry a metrologické oznaéeni
Je umistén na zadni sténé vyhodnocovaci jednotky, jak je znazornéno na Obr.4. Jde o bezpecnostni
Stitek, na némz jsou uvedeny parametry pfistroje a je na ném vyhrazeno misto na metrologické

hodnoty a znacky.

Obr.4.
Zadni strana pfistroje
SMART

(provedeni IP20)

— SNIMAC

L RS 232 (Tx)

/ L vYPINAG

L POJISTKA

L ZASTRCKA SITE

L DATOVY STITEK



1.5. Chybova hlaseni
PFi instalaci, konfiguraci a pouzivani vyhodnocovaci jednotky Smart maze dojit ke vzniku chyb, které
jsou indikovany na displeji. Pfehled chybovych hlaSeni a doporuéeny postup pfi odstrafiovani poruch
je uveden v nasledujici Tab.1.

Tab.1. Chybova hlaseni vyhodnocovaci jednotky Smart

| Hlavni displej MozZna pficina Opatreni
E rr U Vaha neni prézdna Odstranit z vahy zatéz

—‘E rr ,' ‘ Porucha EEPROM Privolat technicky servis

_|E rr E’ Porucha datové paméti Privolat technicky servis

AdC_Err

Nepfichazi signal ze snimace

Zkontrolovat konektor a kabel snimace
sil

Porucha ADC

Privolat technicky servis

Nepfichazi signal ze snimace

Zkontrolovat konektor a kabel snimace
sil

Porucha ADC

Pfivolat technicky servis

Hmotnost na vaze prekraluje jeji
maximalni kapacitu

Vstupni signal pfekraduje
maximalni rozsah

Odstranit zavazi z vahy
Zkontrolovat instalaci

Vstupni signal je mensi nez
minimum rozsahu

Zkontrolovat instalaci

Hmotnost na vaze je nizsi nez
minimalni

Umistit vy$Si hmotnost nez je minimalni
hmotnost vahy

Ovéfit, zda je spravna hodnota MAX

i &rr  ————< 100000
Neplati pomér DIV

‘E rr E F,' P ‘ Neplati pomér: /\g\)/( < 100000
Zménit DIV, aby platil uvedeny pomér
‘E - d , ‘ Neplati pomér: MAX < 100000 Ovevnt., zdaje spravnq hodnotalDIV _
v Zménit MAX, aby platil uvedeny pomér
MAX1 Ové¥it, zda je spravna hodnota MAX1

Zménit DIV1, aby platil uvedeny pomér

‘E pp C[ , , ‘ Neplati pomér: MAX1 < 100000 Ovevnt., zda je spravna hodnota IZ?IV1 _
DIV Zménit MAX1, aby platil uvedeny pomér
‘E g E F, P E‘ Neplati pomér: MAX?2 < 100000 Ovevrlt., zdaje spravna. hodnota ,MAX2V
2 Zmeénit DIV2, aby platil uvedeny pomér
‘E g d / E, ‘ Neplati pomér: MAX 2 < 100000 Ovevrlt., zda je spravna hodnota IZ?IV2 _
2 Zménit MAX2, aby platil uvedeny pomér

E-rrL -0

Zadana nulova hodnota je pro
tyto parametry neplatna

Zménit nulovou hodnotu

Lo_bHAHE |

Nedostate¢né napajeni

Ovérit napajeni

CAL_EoP

Bylo dosazeno maximélniho
poétu kalibraci

Privolat technicky servis

| |

Nepfipojeno na sit

Pripojit do sité

Spalena pojistka

Vyménit pojistku

Porucha vyhodnocovaci jednotky

Privolat technicky servis




2. INSTALACE, KONEKTORY A UDRZBA

2.1. Montazni rozméry

Vyhodnocovaci jednotka SMART je vybavena otoénym drzakem, pomoci kterého se montuje na
sténu, strop, panel nebo jinou konstrukci. Drzak umoZziiuje nastavit jednotku do takové polohy, aby

bylo zabezpe&eno dobré &teni displeje a ovladani tladitek. Potfebné montazni rozméry jsou uvedeny

na Obr.6.
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Obr.6. Montazni rozméry jednotky SMART

Vedle displeje vyhodnocovaci jednotky je popis s oznatenim
mérené jednotky (kg na Obr.7). V pfipadé, Ze se pfi pouziti
budou pouzivat jiné jednotky, napf. g, t, Ib, oz, ton, N, kN, je
vhodné upravit oznaceni.

Na prelepeni pGvodnich ,kg“ se dodavaji samolepici stitky
s uvedenymi dalSimi jednotkami a jeden Stitek prazdny.

Obr.7.
Zplsob pouziti
samolepiciho Stitku

PN




2.2. Zapojeni konektoru

2.2.1. Konektory IP20

Pro pfipojeni snimace sil k vyhodnocovaci jednotce je nutné pouzit konektor — zasuvku SUBD-9. Na
piny tohoto konektoru se pfipojuji kabely snimace podle nasledujicich tabulek 2 a 3.

Pro pfipojeni v 6 vodi€ich se doporucuje pfemostit pin 1-6 a 5-9 za ucelem zvySeni prifezu
napajecich vodic¢l a styéné plochy pint v konektoru.

Tab.2. Prifazeni pini snimace v zapojeni se 6 vodici

PIN SIGNAL Kéd snimaée
5 1 UTILCELL
C)9 OOOOOOOOO O 1 Exc + Zeleny
6 6

Pfifazeni pind 2 Sense + Modry

7 Sig + Cerveny

3 Stinéni -

8 Sig — Bily

4 Sense — Zluty

5 Exc — Cerny

9

Konektor Cannon SUB-D 9 zasuvka

V pfipadé, Ze bude pouzit pfipojovaci kabel se 4 vodic¢i, je nutné propoijit v konektoru piny
1-6-2 (Exc+ a Sense+) a 4-5-9 (Exc— a Sense-).

Tab.3. Pfifazeni pini snimace v zapojeni se 4 vodici

PIN SIGNAL Kéd snimaée
5 1 UTILCELL
O9 OOOOOOOOO O 1 Exc + Zeleny
6 6 Sense +

Pfifazeni pind 2 , . _

7 Sig + Cerveny

3 Stinéni -

8 Sig — Bily

4 Exc — Cerny

5 Sense —

9

Konektor Cannon SUB-D 9 zasuvka
Jako spojovaci se pouziva konektor Cannon SUB-D 9 v nasledujicim zapojeni:

Tab.4. Pfifazeni pinti konektoru RS-232 (Rx/Tx)

” = PIN SIGNAL
s\ 2299 J, 3 TxD
— — 5 GND
Pfifazeni pinu 7 RTS

Konektor Cannon SUB-D 9 zastréka

2.2.2. Piipojeni IP65

Provedeni vyhodnocovaci jednotky s krytim IP65 musi byt odolné proti vniknuti prachu i vodé
tryskajici v libovolném sméru. Aby pfipojeni s krytim IP65 bylo provedeno pfesné, je nutné
odmontovat zadni viko a zasunout jednotlivé spojovaci kabely do uréenych prachodek (Obr.8.). Pfitom
je nutné je zatlacit a pfiméfené dotahnout. Pokud by se nékteré z pfipojeni neprovadélo, vnitiek
prachodky neperforovat.



Kazdy kabel, ktery projde prichodkou, musi také dvakrat projit vnittkem pfilozenych kruhovych

feritovych jader.

Montaz

konektort
provedeni IP65

Obr.8.

tim

érnym napé

Vyhodnocovaci jednotka mize byt napajena jak ze sité 230 V / 50 Hz, tak i stejnosm

12 V. Spravné pfipojeni je patrno z Obr.9.

Napajeni

ze sité
230V/50 Hz

N L Pojistka

GROUND

Napajeni
zakladni

GROUND

+12 Ve

érné

-

napajeni

Stejnosm

Obr.9. Pripojeni zdroje IP65
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Obr.10. Pripojeni zakladni desky

Tab.5. PFipojeni konektort zakladni desky

Pripojeni snimace

Pripojeni RS232

PIN SIGNAL | Kéd snimaée | PIN SIGNAL
UTILCELL

1 Sig + Cerveny 1 TxD

2 Sig - bily 2 RxD

3 Stinéni - 3 RTS
4 Sense + modry 4 GND
5 Sense - Zluty

6 Exc - cerny

7 Exc + zeleny

V pfipadé pouziti 4-zilového snimace, je nutno na Sroubovacim konektoru desky
propojit svorky 5 a 6 (Sense- a Exc-) a svorky 4 a 7 (Sense+ a Exc+).

2.2.3. Konektor pridavné karty
Pro konektorové provedeni (IP20) se pouzivaji konektory RS-232 (Tx) a RS-485 (Rx/Tx)

v nasledujicim zapojeni:

Tab.6. Pfifazeni pinti konektoru RS-232 (Tx)

: = PIN SIGNAL

6\ 29909 Jy 3 TxD

Pfifazeni pin( J GND
7 RTS

Konektor Cannon SUB-D 9 zastréka

Konektor digitalné-analogovych vstupu a vystupl RS-485 vyhodnocovaci jednotky Smart je
v provedeni zastréka (samec) Cannon SUB-D 25. Zapojeni je v nasledujici tabulce 7.
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Tab.7. Konektor digitalné-analogového vstupu a vystupu s RS-485

DIGITALNI VSTUPY
1 13 PIN SIGNAL
O 0000000000000 O 5 IN1
000000000000 18 IN2
14 26 6 IN3
Pfifazeni pinl 19 IN4
4 GND
DIGITALNI VYSTUPY
9 Vext
10 D-OUT1
22 D-OUT?2
11 D-OUT3
23 D-OUT4
4 GND
ANALOGOVE VYSTUPY
2 V +
3,15 V —
1 | +
14 | —
RS-485
16 Data +
17 Data —

Konektor Cannon SUB-D 25 zastréka

CBA
JP3 000
Data +
A-BReal TmeON  lpata. J RS485
B-C Real Time OFF [K b
@ I- Analogové
M V+ vystupy
[D] v
[@]eno
[N NP
[DIN2 [ vemupy obr.11.
IE IN 3 Zapojeni pridavné karty
M IN 4 J Multi2 (provedeni IP65)
Vext
) | pout 17 Digitalni
A-B RST OFF gitaln
[@] p-out2 :
B-C RST-Rx/Tx ON i (TS
C-DRST-Tx ON L& o-ouTs
A [
B 8 L RS 232
JP4 Rx (Rx/Tx)
¢ Q [ rs
D %
GND
=y RS 232
(Tx)
RTS
A-B RS-485 ON CBA
s-crs-485 oFf JP2 ~
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2.2.4. Pripojeni vzdaleného displeje
Konektory vyhodnocovaci jednotky a pro vzdaleny displej jsou spojovacimi konektory
RS-232 (Rx/Tx) obou pfistroju. Jsou pfipojeny nasledujicim zptisobem:

Tab.8. Pfifazeni pfipojeni vyhodnocovaci jednotka — vzdaleny displej

VYHODNOCOVACI VZDALENY DISPLEJ

p . JEDNOTKA
O\l O PIN SIGNAL PIN SIGNAL
6 2 3 RxD 2 TxD
Prifazeni pinl 5 GND 5 GND

Konektor Cannon SUB-D 9 zastréka

2.3. Udrzba

Vyména pojistky
Jestlize se po zapnuti pfistroje displej nerozsviti, nejpravdépodobnéjsi pfiinou byva Spatna funkce
pojistky. Pojistku vyménite podle nasledujiciho postupu:

Provedeni IP 20:

a) Vypnéte pfistroj vypinacem, ktery je na zadni strané pfistroje, a vytahnéte zastréku ze
zasuvky sité.

b) Odpojte sitovy napajeci kabel ze zasuvky na zadni strané pfistroje.

c) Vyjméte drzak s pojistkou za maly jazyCek (viz Obr.4.), ktery je na drzaku pojistky a sméfuje
k sitové zasuvce (nebo opatrnym pacenim Sroubovakem).

d) Z drzaku pojistky vymérite poskozenou pojistku za novou (250 V, 100 mA, pomalé taveni).

e) Nasadte drzak s pojistkou na své misto a jemnym zatlatenim usadte do pfistroje.

Jestlize je pfistroj konfigurovan jako IP 65, vyménte pojistku podle dale popsaného postupu.
a) Vypnéte pfistroj tak, Ze ho odpojite ze zasuvky.
b) Sejméte zadni kryt pfistroje odSroubovanim Sroubu, kterymi je pfichycen.
c) Vyjméte ochranny kryt pojistky, ktery se nachazi na zdroji napajeni.
d) Vyjméte pojistku tak, Ze ji opatrné vytahnete.
e) Vymérte poskozenou pojistku za novou, vratte na své misto ochranny kryt.
f) Zkontrolujte stav pryZového tésnéni pod krytem, nasadte kryt a pfipojte ho do sité.

Cisténi
a) Vypnéte pfistroj vypinaem, ktery je na zadni strané (IP20) nebo vytahnéte zastréku ze
zasuvky sité (IP65),
b) Ocistéte pristroj Cistym a suchym hadfikem

POZOR
*  Na cisténi pfistroje nikdy nepouZivejte lihové pfipravky nebo Fedidla, protoZe tyto chemické
vyrobky by ho mohly poskodit.

* Zamezte, aby se do pfistroje dostala voda. Mohla by poskodit elektronické obvody a
soucastky.
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3. PRACOVNI REZIMY

3.1. Spusténi vyhodnocovaci jednotky

Vyhodnocovaci jednotka se aktivuje po pfipojeni pFistroje k napajecimu zdroji a po zapnuti vypinace,
ktery se nachazi na zadni strané pfistroje. BEhem spoustéci sekvence se zobrazi test displeje ve
zpétném chodu, a to: verze software, sériové &islo pfistroje a nakonec pocet provedenych kalibraci —
viz Obr.12.

JI3 3333 ~
8686888
[EEEEEEN
6666666
5 S 5 5 5 5 5 S test displeje
'EEEEEE NG oz

A3d 3355 vy hodnocovaci jednothy
fEracre
SASFSE

go000000, -

ﬁrd programova verze
’ E 3 L’ 5 5 vyrobni Cislo

pocet zmén
n E ILJ 3 chranénych parametri

Dfive nez se zacne zafizeni pouzivat, je vhodné je nechat néjakou dobu teplotné ustalit. Toto je
zvlasté dilezité, pokud se bude provadét kalibrace. V tomto pfipadé se doporucuje pockat asi 30
minut. Dobé pro zahfati a pfipadnym kondenzacim vody uvnitf vyhodnocovaci jednotky v pfipadé
velkych zmén venkovnich teplot se Ize vyhnout tim, Ze zafizeni zUstane trvale zapojeno.

3.2. Zakladni pracovni rezimy

Aby bylo mozno pouzivat nékteré funkce pfristroje, je nutné zadat Ciselné hodnoty. K tomu je tfeba
pouzit kurzory klavesnice. Sipky vpravo » a vlevo <« slouzi k vyb&ru parametru, ktery se ma zménit
nebo k vybé&ru nabizenych hodnot. Sipky nahoru A a dol( ¥ slouZi ke zvy$eni nebo snizeni jeho
hodnoty. Klavesou Enter dosdhneme otevieni parametru a k potvrzeni vybrané i nastavené hodnoty.

(80000 (8 (x0(@

EXIT NULA TARA POCET CELKEM ENTER
KusU TISK

Obr.13. Pouzivané klavesy
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3.2.1. Normalni vazeni a po¢itani kust

Pfi zatizeni ploSiny se na displeji objevi zobrazeni hmotnosti.
Vyhodnocovaci jednotka ma k dispozici moznost ru¢niho nulovani. Jestlize se stiskne klavesa

NULA (viz Obr.13.), vyvhodnocovaci jednotka vezme sou€asnhou hodnotu hmotnosti na vaze
jako systémovou nulu.

Stisknutim klavesy TARA, se vezme soucasna hodnotu vyhodnocovaci jednotky jako tara.
Rozsviti se LED NET.

K vyfazeni tary z &innosti je nutné stisknout klavesu EXIT a potom klavesu zadané TARY.
K vytisténi listku je nutné stisknout klavesu TISK (ENTER). Jestlize hmotnost nepfekroi
zadanou hodnotu ve funkci PR MIN (viz 4.3.), displej zobrazi zpravu “Err prn’.

Priklad dokladu:
doklad ¢é. 1
Brutto 100,0 kg
Tara 0,0 kg
Netto 100,0 kg

K poéitani kusti nutno umistit na vahu znamy podet kusti, stiskneme klavesu POCET KUSU
a zadame pocet kusl, které jsou na vaze. Rozsviti se LED PCS. Od tohoto okamziku
vyhodnocovaci jednotka bude zobrazovat pocet kus(.

Pro vystup z funkce je nutné stisknout klavesu EXIT a nasledné klavesu POCET KUSU.

Funkce CELKEM (SUMA) udava soucet hodnot jednotlivych vazeni a celkovy pocet vazeni.
Pro pfipolteni soucasné hmotnosti, ktera je na vaze, je nutné stisknout klavesu CELKEM.
K zobrazeni poc¢tu vazeni je nutné znovu stisknout klavesu CELKEM dfive, nez ztrati
stabilitu. Jestlize se tato klavesa znovu stiskne, na displeji se objevi celkovy soucet. Jestlize
jsme ve funkci pocet kusu, zobrazi se pocet kust celkem.

Pro vystup z funkce poctu vazeni je nutné stisknout klavesu EXIT a nasledné klavesu
CELKEM. Celkova hmotnost a pocet vazeni se vynuluiji.

Pfi provadéni s€itani se vytiskne doklad, na némz budou zobrazena jednotliva vaZeni a po
stisknuti klavesy EXIT se vytiskne soucet.

Priklad dokladu:

doklad ¢é. 2

1. 100,0 kg
2. 200,0 kg
3. 400,0 kg
4. 300,0 kg
5. 500,0 kg
Celkem 1500,0 kg

3.2.2. Nastaveni SetPointu
Nastaveni SetPointu (UL i) je mozné jen u verzi Multi 1 a Multi 2.

Poznamka:
Pokud je v konfiguraci ,digitalni vystupy“ parametr zdmku

(d_LoC) nastaven na ,,On“ je uzamcen zamek pro zmény a na
displeji se zobrazi napis ,Loc" na dobu asi 3s. Iﬁ'

Je nutné souéasné stisknout klavesy EXIT a TARA, &imzZ vstoupime do menu pro nastaveni

nékterého ze Setpointl (Obr.14.). Value(i)
Volbu Setpointu potvrdte ENTREM a Sipkami ¥V A |
nastavte npovou hpodnotu hmotnosti. P "(‘U“_[ J I “‘ H—»_
Opét potvrdte ENTREM.
Proces ukoncete klavesou EXIT. \ J .
UEEIR)
Obr.14. o+

Menu nastaveni SetPointu

7]

_ A 4 -
| Enter numerical value |
+

15



3.3. Komunikace

Zafizeni ma jeden sériovy komunikacni port (pro pfenos a pfijem) Rx/Tx. Chovani komunika&niho
kanalu se nastavuje v konfiguraénim menu (bod 4.4). Na pfani muze byt pfistroj vybaven jesté druhym
pfenosovym kanalem. Chovani druhého komunikaéniho kanalu se nastavuje v konfiguraCnim menu
(bod 4.5).

3.3.1. Prikazy dalkového ovladani
Zafizeni mlze byt ovladano pfes port Rx/Tx. Pro tuto funkci musi byt konfigurovano v rezimu
,DEMAND* (viz 4.4.).

Existuji nasledujici prikazy:

Vyzadani hmotnosti ve formatu F4

G Odpovida klavesam EXIT + TARA

P Vyzadani hmotnosti s odpovédi podle zvoleného formatu (viz 4.4.)
Q Odpovida klavese PRINT

R Reset zafizeni

>

T Odpovida klavese TARA

Y4 Odpovida klavese ZERO

S Odpovida klavese SUMA

E Odpovida klavese EXIT + SUMA

$ Nastaveni formatu dotazl. V pfikazu jiz neni nutné potvrzovat <CR>

STX, ENQ, ETX, SYN — Dotaz na hmotnost. V pfikazu jiz neni nutné potvrzovat <CR>

Format pfikazu: viz 3.3.6. a 3.3.7.
3.3.2. Programovani SetPointt
umozriuje zménu parametru VL(i) pro digitalni vystup viz 4.7. Desetinna tecka je ze systému

odebrana.

Pro parametr TYPE(i) = #REL nebo *%REL: VL(i) = ppppppp/100%

Program:

Il slPlil*x|plplplplplplp|Ter]
Dotaz:

[ s | P | i ] 2 |Ter]

Navratova hodnota je v programovém formatu.
Prenosova data v ASCII formatu:

* znaménko, pozitivni nebo negativni hodnota
i Cislo digitalniho vystupu 1-8
p hmotnost (7 &islic)

Ter CR nebo CR+LF souhlasi s nastavenim parametru Serial->Ter (viz 4.4.)

3.3.3. Vzdaleny mod
umoznuje zménu digitalniho vystupu pokud je nastaven parametr D_OUT->TYPE= PC_CTR
(viz 4.7.3.)
Prikaz:
[ X [ o] i | X | Ter]
Dotaz:
[ X [ o] 2 [ Ter|
Odpoveéd:
[ X | O [ x8 [ x7 | x6 [ x5 | x4 | x3 | x2 [ x1 | Ter |

Prenosova data v ASCII formatu:
i Cislo digitalniho vystupu 1-8
x(n)  stav digitalniho vystupu (n) 0=off, 1=on
Ter CR nebo CR+LF souhlasi s nastavenim parametru Serial->Ter (viz 4.4.)
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3.3.4. Cteni stavu digitalnich vstupt
umozruje dotazovat se na stavy digitalnich vstupu

Dotaz:

[ X [ 1 | 2 [ Ter]

Odpovéd:

[ X | 1 [ x8 | x7 | x6 [ x5 x4 | x3 [ x2 [ x1 [ Ter|

Prenosova data v ASCII formatu:
x(n)  stav digitalniho vstupu (n) 0=Low , 1=High
Ter CR nebo CR+LF souhlasi s nastavenim parametru Serial->Ter (viz 4.4.)

3.3.5. Formaty datovych blokl
Format F1:
| <STX> [POL [ppppppp| U [ GIN [ S | T |

Format F2:

[ © | POL [nnnnnnn| T |

Format F3:

[<sTX> 1’ | ““ [0 ] > | POL | nnnnnnn | <ETX> [ “ | T |
Format F4:

| POL | aaaaaaa | T |

Format F5:

[ <sTXx> | * | POL | nnnnnnn [ <ETX> | T |

Format F6:

Pro vzdaleny displej UTILCELL. Pfenasi se obsah displeje v hexadecimalni soustavé.
| D7 | D6 [ D5 | D4 | D3 | D2 | D1 | Status | T |

Kodifikace cisla:
bit 7: segment DP e
bit 6: segment A I:I G I R
bit 5: segmentB —
bit4: segmentC E I
bit 3: segmentD —
bit 2: segmentE D
bit1: segmentF nDP
bit 0: segment G

Kodifikace statutu:
bit 7: soucet aktivovan
bit 6: rozsah 1 (R1)
bit 5: rozsah 2 (R2)
bit 4: pocet kusU aktivovan
bit 3: pfednastavena tara (PT)
bit2: ZERO
bit1: NETO
bit0: ESTABLE

Format F7:
[ <STX> | status | POL | ppppppp | T |
Status je souctem hexadecimalnich hodnot
Gross = 0X01hex Zero = 0x08hex
Net = 0x02hex Standstill =  0x20hex
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Format F8:

[<STX>|POL| ‘’ | ppppppp | ¢’ | Units [ Units | ‘¢ | Mode [ Mode | ¢ | T |
Units : kg = KG*
Ib= Mok
Mode : Gross = ~GR*
Net = SJNT*
Format F9:
[ ppppppp [ T |
Format F10:
| <STX> | <STA> | ppppppp | T |
<STA>: status, 1 character: 4" kladna hmotnost
" zaporna hmotnost
" neustalena hmotnost
Format F11:
[<sTX>| <« [ ‘[ | POL | ppppppp [ T |
Format F12:
[ <STX>| <STA> | ““ | hmotnost | T |
hmotnost : bez desetinné ¢arky  -> 6 Cislic

s desetinnou ¢arkou -> 7 Gislic

Format F13:
[<STX>] <STA> | ““ | hmotnost | T |
hmotnost : bez desetinné ¢arky  -> 5 Cislic

s desetinnou ¢arkou -> 6 Cislic

Plati pro F12 a F13:
<STA> stav, 1 moznost: S stabilni hmotnost
N nestabilni hmotnost
Jednotka posild pouze odpovédi je-li aktualni hmotnost v stabilnim stavu dle EN 45 501.
Vyskytne-li se v okamZiku dotazu nestabilita, systém dotaz pferusi do doby, neZ se stav
uklidni. Nevznika vSak prodleva.

Definice:
<STX> Start of Text (ASCII 2)
<ETX> End of Text (ASCII 3)
<ENQ> Enquire (ASCII 5)
<SYN> Synchronous Idle (ASCII 22)
<CR> Carriage Return (ASCII 13)
<LF> Line Feed (ASCII 10)
o mezera
‘0’ znak ‘0’
“1’ znak ‘1’
PPPPPPP hmotnost, 7 Cislic
nnnnnnn hmotnost netto, 7 Cislic
aaaaaaa filtrovany vystup z analogového/digitalniho pfevodniku, 7 &islic
POL polarita:
‘e hmotnost > 0
£ hmotnost < 0
U jednotky: K kg
T t
G g
Ib

r

0z, bez uvedeni jednotky
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G/N Brutto/Netto: G Brutto
N Netto
S Statut: ff Platna hmotnost
M Nestabilni hmotnost
(o] Pretizeni
| Hodnota neplatné hmotnosti
T Zakonceni: CR
CR+LF
ACK (ASCII 6)
NAK (ASCII 21)

3.3.6. Protokol RS-232

Spojeni mezi dvéma zafizenimi, z bodu do bodu, s maximalni vzdalenosti 15 m. Mohou byt
pouzivany vSechny pfikazy dalkového ovladani.
Format protokolu je nasleduijici:

Pfikaz [ CR |

3.3.7. Spojeni v siti (RS-485) (Pro pouziti s pfislusenstvim Vstupy/Vystupy)

Spojeni mezi nékolika zafizenimi (maximalné 100) do jedné sbérnice s maximalni vzdalenosti
spojeni 1200 m. Vyhodnocovaci jednotka SMART muze byt SLAVE pouze tehdy, kdyz bude mit
adresu od 1 do 99.

Zadost od MASTERU a odpovéd od SLAVE maji nasledujici formaty:

Z4dost od masteru:

# | Dd | | CR |

— zakonceni (viz 4.5.)
4 *ptikaz

Adresa (2 desitkové byty, viz 4.5.)
Start Zadosti od masteru

Odpovéd od slave:

> | Dd | | TERMIN |

— zakonceni (viz 4.4.)
*odpoved
Adresa (2 desitkové byty, viz 4.4.)

Start zadosti od masteru

Odpovéd muze mit 3 formy:

Data Pfikaz se zadosti byl pfijat a nasleduje odpovéd
ACK Pfikaz se zadosti byl pfijat a byl srozumitelny
NAK Pfikaz se zadosti byl pfijat, ale nebyl srozumitelny

3.3.8. Automatické operace portil Rx/Tx a Tx

Je-li komunikaéni (Rx/Tx), nebo pfenosovy (Tx) port nastaven na volbu AUTO, AUTO_TI, nebo
AUTO_TO (parametr Type), je indikator nakonfigurovan pro automatickou ¢innost s jednim, nebo
obéma porty. Hodnoty fidici automatickou ¢innost portl jsou prt (4.3.) a BAND (4.4. a 4.5.).

Hmotnost se zvySuje, dokud nedosahne hodnoty definované v prt, v €ase T4. Jakmile je hmotnost
presahne hranici definovanou v prt automaticka €innost je aktivovana se zpozdénim definovanym
volbou del (4.4. a 4.5.). Toto zpozdéni trva do okamziku T.. V tomto Case je automaticka Cinnost
zcela zahajena a pokracuje i kdyz hmotnost klesne pod Uroven prt (v Case Ts) az do Urovné
definované v BAND (v Case T.).
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Obr.15. |
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3.3.9. Vzdaleny displej
Aby mohla byt vyhodnocovaci jednotka pouzivana jako vzdaleny displej, je nutno ji aktivovat v
konfiguraci (viz 4.2.). Poté bude pfistroj fungovat pouze jako vzdaleny displej jiné vyhodnocovaci
jednotky, a bude muset byt pfipojen podle popisu bodu 2.2.3. Aby byla mozZzna komunikace mezi
obéma pfistroji, je nutné na obou nastavit nasledujici parametry:

Tab.9. Nastavované parametry pro vzdaleny displej

Parametry Vyhodnocovaci | Vzdaleny displej Poznamka
jednotka

FORMAT Trvale na F6

BAUD RATE Sjednotit hodnoty

PARITY Trvale na 8n Viz 4.5.

TERMIN Trvale na CR

CONTROL Trvale na OFF

Jestlize komunikace neprob&hne Uspésné, pak se na displeji objevi fadek s pomlckami
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4. KONFIGURACE A KALIBRACE

4.1. Menu konfigurace a kalibrace

V menu konfigurace a kalibrace vyhodnocovaci jednotky Ize najit rizné parametry:
e Parametry s neomezenym pfistupem, které je mozné kdykoliv Cist a ménit
¢ Parametry chranéné, které je mozné kdykoliv Cist, ale které |ze ménit pouze za urcitych
podminek (ve schématech jsou oznaceny ,P v krouzku“ ).

Vzdy, kdyz zménime néktery chranény parametr, zlstane zaregistrovan a zobrazi se pocet
provedenych kalibraci pfi zapnuti vyhodnocovaci jednotky.

Pocatecni pfistupovy kdd (2802) byl uveden na strané 2. Tento kdd je mozno zmeénit (viz 4.3.) a je
mozné jej vytisknout spole¢né s ostatnimi parametry. Doporuujeme provést zménu po kalibraci a
novy kod uschovat.

Je také mozné mechanicky zabranit pfistupu k chranénym parametrim prostfednictvim JP3 pinli na

zékladové desce vyhodnocovaci jednotky — viz Obr.16. Jestlize jsou piny C a B pfemostény, systém
je mechanicky chranény.

Zakladni deska

=
I=

@

[

SElg
&
(]

O—

Obr.16.
Mechanické blokovani
chranénych parametru

gooo

MHre

EEE 0000
00
00 00 O

|
O

U

C-B = mechanické blokovani

PPEPEPPOEEE)
8833
ﬁ%ﬁ%

Ke vstupu do hlavniho menu kalibrace a konfigurace je nutné stisknout souéasné klavesu EXIT a
klavesu NULA. Nasledné bude pozadovano pfistupové heslo (Id). Jestlize se preskodéi jeho zadani
(stisknutim kladvesy ENTER) nebo bude-li zadédno nespravné heslo, dostaneme se do menu, ale bez
moznosti ménit parametry definované jako chranéné.

K pohybu uvnitf menu (viz Obr.17 na dalSi strané) je nutné pouzivat kurzory. K pohybu na stejné
Urovni se pouzivaji kurzory vlevo a vpravo (<« a » ), ke zméné urovné se pouzivaji klavesy ENTER a
EXIT.

Jakmile je néktery parametr vybran, je mozné ho zmeénit stisknutim klavesy ENTER a zadanim
pozadované hodnoty pomoci kurzor( nahoru nebo dol ( Anebo V), nebo podle potfeby zvolit jednu
Z nabizenych moznosti (« a »).

Na potvrzeni volby se stiskne klavesa ENTER. K vystupu z menu je nutné stisknout klavesu EXIT.

Po dokoné&eni konfigurace systému se doporucuje vytisknout parametry kalibrace pouzitim funkce
P_cal v podmenu ,moznosti“ (Util).
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4.2. Definice vahy (dEF)

Je zde mozné najit parametry, kterymi se voli zplsob pouziti pfistroje, rozsah vahy, jednotky vazeni
hmotnosti, hodnota dilku, sledovani a nastaveni nuly, atd. Parametry a zplsob volby je graficky

znazornéno na Obr.18.

ScaIeDei‘
d\E LT
) Func\ ) Range . ) MAX ) DIV R DP )
A FIUACE] [ »[b I AlRGEp-(CAP [ [ [ > d il [[[[ »dF[[[]]h
or numer [l [= —]|[=]
] (] ulw Bl Y s v
) v : v 4 (0215110120/50)  [sdecten |
(Ind ICRI-EPERE) | an\ﬂFFl i + +
S g e =6 EQ
<P =lQ
A R e
L DIVI ) DP1 / MAX2
dAA ] \ | d i —»dF | J=»{LAPE [ [ ]}
Enternumencal L' i < 2 m v
e (112151 10120150) Selection -
— (P + L — (P
1 (P) cmad 4L
L 7 Dv2 ) _DP2 Zero Track = Range
d 2 |—>dP2 +»{0-trAC | —»(0-EaP | |H
== == == ==y
(1215110120150 ) Selection oFFI0Sd Idéd) Lsunu
+ + +
(P =1® =G ] ®
L Auto Zero Neg- Zero Units
[0-[SIEAl-E)) —> 0-nEg | —NMJ—P
\ EiE
. W .
(onoFF) (onaFF) FAiE G Lbloinont
T R + +
] (P) [« (P) =] (P)
Obr.18. Menu ,,Definice vahy“
« FUnC Funkce
Voli zplsob pouziti pfistroje. Moznosti jsou:
Indica Pouziva se jako vyhodnocovaci jednotka
Repeat Pouziva se jako vzdaleny displej vahy (viz 3.3.9.)
 bIrAngE  Rozsah

Aktivuje funkci multirozsah. V pozici ON, umozni menu pfistup k parametrdim MAX1, DIV1,
DP1, MAX2, DIV2 a DP2, a z menu zmizi parametry MAX, DIV a DP (viz dale).

23



e CAP MAX

Maximalni rozsah vahy. Nutno zadat hodnotu pomoci Sipek.

e drI DIV
Hodnota dilku na vaze. Nutno vybrat z nabizenych hodnot 1, 2, 5, 10, 20, 50,

- dP DP

Umisténi desetinné ¢arky. Pomoci kurzoru se umisti desetinna ¢arka tak, aby hodnota
vahy byla v jednotkach rozsahu vahy.

Je-li rozsah vahy (bIrAngE) v nastaveni ON, pak je mozno nastavit dalSi parametry

« CAP1 MAX1

Kapacita prvniho rozsahu

- dIl1 DIV1

Dilek prvniho rozsahu

- dP1 DP1

Umisténi desetinné ¢arky prvniho rozsahu. Pomoci kurzorli se umisti desetinna ¢arka tak, aby
hodnota prvniho rozsahu byla v jednotkach kapacity.

e CAP2 MAX2

Kapacita druhého rozsahu (= celkovéa kapacita)

e dIZ2 DIV2

Dilek druhého rozsahu

- dP2 DP2

Umisténi desetinné ¢arky druhého rozsahu. Pomoci kurzor( se umisti desetinna ¢arka tak,
aby hodnota druhého rozsahu byla v jednotkéch kapacity.

« O-trAC ZERO TRACK
Pasmo v némz funguje sledovani nuly. Jestlize je hmotnost ve zvoleném pasmu, dojde k
automatickému vynulovani. Mozné volby jsou:
OFF  Funkce neni aktivovana
0,5dd + 0.5 dilku
1dd  + 1 dilek
2dd £ 2dilky

* O-toP ZERO RANGE
Povoleny limit pro funkce nuly (klavesa a sledovani nuly). MoZné volby jsou:
1,9% Nastaveni nuly se mize pohybovat kolem 1,9 % maximalni kapacity.
100% Nastaveni nuly se mize pohybovat kolem 100 % maximalni kapacity.

« O0-5tArt  AUTO ZERO
Vyhodnocovaci jednotka pfi spusténi provede automatické nastaveni nuly. Mozné volby jsou:
ON Funkce je aktivovana
OFF Funkce neni aktivovana

« O0-nEg NEG-ZERO
Vyhodnocovaci jednotka provede automatické nastaveni nuly, jestlize je hmotnost zaporna a
vice nez 5 sekund stabilni. MoZné volby jsou:
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OFF Funkce neni aktivovana
ON Funkce je aktivovana

 UnIt UNITS
Vahova jednotka vahy. Mozné volby jsou:
Kg kilogramy

t tuny
9 gramy
b libry
on unce

nonE zadna

4.3. Volby (oPtIonS)

Na urovni voleb Ize najit parametry, které ovlivAuiji filtraci, zobrazeni, typ dokladu a jazyk tisku, heslo
k pfistupu do chranénych parametr(, blokovani klavesnice aj., které jsou zobrazeny na Obr.19.

ﬁOptions‘
[alPIE] falnl5])
V Filter‘ ) Mot. Band‘ } Language‘ _ Key»Lock‘I
—{[FLILEIE]] ||—{[lAinld] | [ })—»{[LAlT [ [ )]—»{[Lalll [ [T ]
oFFl2Hs/ib32bY) (af hal2a3d) (SPA|PorlFrEEn99EFCAE) (000000) Y
+ + + +
ey =10 =y =13
<
___Print Minimum Ticket Totalization Ticket Ticket ID Pin
(PLeel T[T Pielel_[E[ 1 ]} [Elolel_[E[ 1 ]»{[Elfd [ [ [ 1Pl [ [T 1H
(Enter numerical value) ( Off |est |Prog | ( Of |est |Prog | (Enternumerical value] |F’—h [ W E
1 + + ’ + T+ i [«] *
- = = = ([Pl2] Jolo[o]o]]
) (p
4_

Obr.19. Menu ,,Volby*

« FILtEr FILTR
Urover filtrace. Je mozné volit mezi rdznymi drovnémi nebo tuto funkci odpojit. Cim vy$si je
zvolena hodnota, tim vySSi je uroven filtrace. Mozné volby jsou:
OFF, 2, 4, 8, 16, 32, 64

 bAnd MOT BAND
Pasmo pohybu zobrazeni, mimo toto pasmo se nezobrazuje stabilita. MoZné volby jsou:
OFF  Funkce neni aktivovana
1dd  Jeden dilek
2dd  Dva dilky
3dd  Tridilky

e tAr€E LoC iz str.41
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* LAng JAZYK TISKU LiSTKU
Mozné volby jsou mezi jazyky:

SPA  Spanélstina ENG anglictina

POR portugalstina GER némcina

FRE francouzstina CAT katalanstina
e LoC KEY LOCK

Blokovani klavesnice. Uprava parametru se provadi 6-ti mistnym binarnim &islem.
Hodnota ,1“ blokuje funkci a hodnota ,0“ ji odblokuje. Moznosti blokovani jsou:

000O0O0TO0
\— KEYB - LOCK Blokovani celé klavesnice
PRINT - LOCK Blokovani klavesy PRINT
TARE — LOCK Blokovani klavesy TARE
ZERO - LOCK Blokovani klavesy ZERO
PCS - LOCK Blokovani klavesy PIECES
TOTAL — LOCK Blokovani klavesy TOTAL
« Prt PRINT MIN

Minimalni hmotnost s poétem desetinnym mist, jeZ bude moZno tisknout. Pokud ji nebude
mozné vytisknout, na displeji se objevi chyba Err Prn

e Prt_t1 TICKET
Volba typu dokladu, ktery se tiskne klavesou tisk. Mozné volby jsou:
OFF Doklad se netiskne
EST Standardni doklad
PROG Naprogramovany doklad (viz. program Smart Ticket )

o ftot_t1 TICKET SOUCTU
Volba typu dokladu, ktery se tiskne souétem. MozZné volby jsou:
OFF Doklad se netiskne
EST Standardni doklad
PROG Naprogramovany doklad (viz. program Smart Ticket )

e t.Id TICKET_ID
Vystavuje Cislo dokladu, ktery bude tiStén. Je mozné zménit az 5 Cisel.

 PIn ACCESS CODE
V tomto parametru mlzete nastavit heslo pro vstup do chranénych parametr(i. Po zadani
hesla viozte jej jesté jednou pro ovéreni. Pfi rozdilu se objevi ,PIn Err". Po zméné hesla
zUstane kod 2802 platny pouze pro vstup bez moznosti ménit metrologické parametry.
Na nové jednotce do prvni zmény umozni kéd 2802 plny pfistup. Doporu€ujeme v co nejkratsi
dobé zménit a zapsat toto heslo pro ochranu servisnich zajma.
Pozor pfi zapomenuti hesla je oprava mozna jen ve vyrobnim zavodé.

Poznamky k pouZiti 2 rozsaht vazZeni

Pouziti v pripadé, Ze v zaCinajici ¢asti rozsahu je treba vazit presnéji nez ve zbyvajici éasti rozsahu

2. Prepinani rozsaht probiha automaticky, smérem nahoru prichodem nastavenou hodnotou CAP1,
smérem dolu az po poklesu na nulu (MultiRange)

3. Jako CAP1 nutno nastavit niz§i hodnotu vazivosti, jako CAP2 koneénou hodnotu rozsahu

4. Kalibrace zavazim CAL1 provést na hodnotu blizkou maximalni kapacité vahy, linearizaci
hodnotou uprostfed z 1. rozsahu vahy
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4.4. Komunikaéni port (SErIAL)

Na urovni konfigurace pfenosového portu je mozné naijit parametry pro pfenosovy rezim, volba
prislusného portu pfipadné i adresa pfistroje v siti RS-485. Parametry jsou zobrazené na Obr.20.

Serial

lgEr (AL | \

i Mode Band Format
[ﬂ-ll —»BlAnd [ [ [—» --l- ——

[« [« [ > |
(dEIGE |k unu::a\m:otj (Enter rumerical] (F 1| FS|F3|FH|F5 | FB 'F=: FBIFIIF Q|F ! )
+ s &
] ]

<
Baud Parlt Delay
LHJF!Ud_J_J————»J y—H dEL |

. == =] = ea[=S
(480019600 | 18200) R "oFF| 2501500 | 1000 | 2000 )
+ + +
) = =

< <
L” Termination Control
Elr \—P CnElll | | —ﬂ Porkel [ 1] FH jﬂm —

Elﬂ =] = l = |
(CelF [Cr |EE | monE ) (on| ofF) (¢5-232| ~5-485 ) (Erter numerical )
: - . : : . . - :

= =]

4_
Obr.20. Menu ,,Komunikacni port‘
. tYPE MODE
Pfenosovy rezim. Mozné volby jsou:

DEMAND Pfenasi se na zakladé vnéjSiho pfikazu pfes sériovy port
STREAM Prenasi se vzdy
TICKET Pfenasi se na zakladé vnitfniho pfikazu (klavesa Print)
AUTO Odesilani dat je automatické a chova se dle popisu v 3.3.8.

Prenosovy format je specifikovany v nize v parametru ,,For.
AUTO_TICKET Tisk listku probiha automaticky a pracuje dle 3.3.8.
AUTO_TO Soucet probiha automaticky a pracuje dle 3.3.8.

 bAnd BAND
Nastavitelny pouze u TYPE->AUTO, AUTO_TICKET, nebo AUTO_TO. Numericka hodnota,
ktera ur€uje vykonani operace nastavené v tomto MODU.

* For FORMAT
Format pfenasenych dat pro DEMAND a STREAM. Mozné volby jsou:
F1, F2, F3, F4, F5, F6, F7, F8, F9, F10, F11,F12, F13 (viz 3.3.5.)

« bAUd BAUD
Pfenosova rychlost. Mozné volby jsou:
4800, 9600, 19200
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e PAr PARITY
Volba poétu bitd a parita. Mozné volby jsou:

8-none 8 bits data

7-even 7 bitl data, 1 bit parita even (suda)

7-odd 7 bitd data, 1 bit parita odd (licha)
 dEL DELAY

Doba prodlevy mezi pfikazem a odeslanim dat. V rezimu STREAM je to doba prodlevy mezi
bloky pfenasenych dat. Mozné volby jsou:
OFF, 250 ms, 500 ms, 1s,2s,5s,10 s

e tEr TERMIN

Zakonceni blokt dat pro DEMAND a STREAM. Mozné volby jsou:
CR+LF, CR, ET - <ETX> , NONE - zadné

« CtrL CONTROL
Kontrola toku pfes hardware (signal RTS protokolu RS-232-C). Mozné volby jsou:
OFF Funkce neni aktivovana
ON Funkce je aktivovana

« Port PORT
Volba pfislusného portu. Jestlize se zvoli “RS-232", parametr “ADDR” je nucen se nastavit
automaticky na ,0”.

 Add ADD
Adresa pristroje v siti RS-485. Aby plnil funkce portu RS-232 musi byt ,,0”

4.5. Pfenosovy port (PrIntEr)

Je dostupny pouze po nainstalovani pfidavného karty ,Druhého portu RS-232“. Na Urovni konfigurace
prenosového portu je mozné najit parametry pro konfiguraci pfenosového rezimu, zobrazené na
Obr.21.

Printer

Pr I-E r

* Mode Band Format Baud §
——PEHP- —V\BAND — »/[F IFlalr| | | | ] —VbHUd
(OFF |SEE I AUEalAUEGE) (Enter numerical) ¢ 1 1F2 F3IFH FS Fs'm FBFIFOF 1) uaoo%'umgzoof;L
+ + + +
] | = [«]
<«
A LN Delay Termmahon CTTEI
PA- |— [dEL —» e | —»CAE
S=c Sii== =1|= =|=
8n 7E\7o (of £ E’SU\SUU 1000 EUUU\ Crlf \Cr Et |None) (anlOff )
+ + ok
= « 4 e
<

Obr.21. Menu ,,Pfenosovy port“
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1YPE MODE
Pfenosovy rezim. Mozné volby jsou:

OFF Port neni aktivovan

STREAM Prenasi se vzdy

TICKET Pfenasi se na zakladé vnitiniho pfikazu (klavesa Print)
AUTO Odesilani dat je automatické a chova se dle popisu ve 3.3.8.

Pfenosovy format je specifikovany ve 4.4.
AUTO_TICKET Tisk listku probihd automaticky a pracuje dle 3.3.8.
AUTO_TO Soucet probiha automaticky a pracuje dle 3.3.8.

bAnD BAND
Nastavitelny pouze u TYPE->AUTO nebo AUTO_TICKET. Numericka hodnota, ktera uréuje
vykonani operace nastavené v tomto MODU.

For FORMAT
Format pfenasenych dat pro DEMAND a STREAM. MoZné volby jsou:
F1, F2, F3, F4, F5, F6, F7, F8, F9, F10, F11, F12, F13 (viz 3.3.5.)

bAUd BAUD
Rychlost pfenosu. Mozné volby jsou:
4800, 9600, 19200

PAr PARITY

Volba poctu bitll a parita. MozZné volby jsou:
8-none 8 bitu data
7-even 7 bitu data, 1 bit parita even (suda)
7-odd 7 bitu data, 1 bit parita odd (licha)

dEL DELAY
Doba prodlevy mezi pfikazem a odeslanim dat. V rezimu STREAM je to doba prodlevy mezi
bloky pfenasenych dat. Mozné volby jsou:

OFF, 250 ms, 500 ms, 1s,2s,5s,10 s

tEr TERMIN

Zakonceni blokd dat. Mozné volby jsou:
CR+LF, CR, ET <ETX>, NONE - Zadné

Ctrl CONTROL

Kontrola toku pfes hardware (signal RTS protokolu RS-232-C). Mozné volby jsou:
OFF Funkce neni aktivovana
ON Funkce je aktivovana
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4.6. Analogovy vystup (A_oUt)

Je dostupny pouze po nainstalovani pfidavného karty ,Analogovy vystup®. Na urovni konfigurace
analogového vystupu je mozné upravovat parametry minimalni a maximalni hodnoty hmotnosti
analogového vystupu. Parametry jsou zobrazené na Obr.22.

Salida anal6gica
[A-loUE [ ]
* Type Offset Error M

{[E[YPE [ [ ] [alFIFISIEEL | [Elrlclal[ [ ]—» mmll!ml

l | Zadat &iselnou hodnotu \|
9-055|nEE) (@leo) (FULLIHoLd|OEro) +
+ + +

v

~ Ful ~ TWMin ~ TWFull

EIEII!II EIEII!IEI ([ AloUELFIF]|»—
[ Zadat ¢iselnou hodnotu /\ [ CCCCCCC .

+ 5

<— cccecce /]
®
<
Obr.22. Menu ,,Analogovy vystup“
o tYPE TYPE
Hmotnost, ktera se pouZziva pro vystup. Mozné volby jsou:

GROSS Udajem je hmotnost brutto
NET Udajem je hmotnost netto

« oFFSEt OFFSET
Pfifazeni urovné minimalniho analogového vystupu. Mozné volby jsou:
0% a 20%.

« Error ERROR
Vystup v pfipadé chyb. MozZné volby jsou:
FULL Vystup = MAX
HOLD Vystup se neméni
ZERO Vystup = MIN

e AoUt_ 0 MIN

Hmotnost pro minimalni vystup.

e AoUt_F FULL

Hmotnost pro maximalni vystup.

e AoUt_FO TWMIN
Jemné sefizeni minimalniho analogového vystupu. Pomoci kurzord se upravi Uroven
analogového signalu.
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e AoUt_FF TWFULL

Jemné sefizeni maximalniho analogového vystupu. Pomoci kurzor( se upravi Uroven
analogového signalu. Typicka konfigurace je znazornéna na Obr.23.

. ~ 50.00
e
I
\F OQB// ‘
W \
Obr.23. N égg)é/ |

Typické konfigurace FULL 1 === o~ — =~ — i 59— 25.00
pro analogovy vystup o?‘?%é/ w=12 |
K _ o0t \
o |

L e 1750
MIN 2= ‘ \
0 4mA/2v 20 mA/ 10V

OFFSET 0%.......... 20%

4.7. Digitalni vystupy (d_oUt)

Jsou dostupné pouze po nainstalovani pfidavného karty ,Digitalni vystupy“. Na urovni konfigurace
digitalnich vystupu je mozné nastavit ¢innost a funkci zvoleného digitalniho vystupu, parametry
SetPointu a hystereze, aj. Parametry jsou zobrazené na Obr.24.

DIGITALOUTPUTS
H _lolE
+D OUTNe (i) TYPE (i)
»d_laUt UL [ [ [ [i| ————>{tYPE | [i]|—>
== <
2 = ‘oFF 9-055nEEIP.rELIn_rELIP_PrELIn_PrELIOEro)
UlHEIR) mrnencal DOnEtI551inrAnSInESIEAFEI Pr Inki kot |IPC_LEF
+ +
p= =y -
< <
L REL (i) TRIP (i) BAND (i) HYSTEHESIS(|)
FHJ_L\ |—»Er 1P | i —»lbd ||| [i] > HY [ i
(HEID) HiLlin-bloUt_b) = it
+ + + +
__Db_Loc() _ OUTRUT(I)
dLlall] [{ —>alUEPUE (| —
el =|=
oFF o) YLNEHED Y
+ +

Obr.24. Menu ,,Digitalni vystupy*
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e« doUtn D_OUTNe°
Volba ¢isla digitalniho vystupu, ktery se ma konfigurovat. Mozné volby jsou:
1,2,3,4

e ULi VL (i)
Hodnota Setpointu nebo relativni hodnoty s niz zvoleny vystup pracuje. Tato hodnota je
pristupna pro nastaveni také z rezimu vazeni, pfimo bez vstupu do konfigurace, sou¢asnym
stiskem EXIT+TARA. Sipkami € a » m(Zeme zvolit pfisludny SetPoint (1-4). Klavesou
ENTER potvrdime nastavenou poZadovanou hodnotu. Pro ukon&eni stiskneme klavesu EXIT.

. 1YPE TYPE (i)
Typ Cinnosti zvoleného vystupu. Mozné volby jsou:
OFF Neni aktivovan
GROSS Udaj hmotnosti brutto
NET Udaj hmotnosti netto
+REL/-REL Vystup je €inny v uréité hodnoté VL(i), vztahujici se k jinému
SetPointu REL(i)
+%REL/-%REL Vystup je €inny v relativni hodnoté&, SetPointu specifikovanému

v REL(i)
ZERO Vystup je €inny, jestlize je v systému nula
ZERONET Vystup je €inny, jestlize je v reZzimu netto a na displeji je zobrazena
nula
SS Vystup je €inny, jestlize je stabilni
INRANGE Vystup je €inny, jestlize je hmotnost v ramci tMAX
NEG Vystup je €inny, jestlize je hmotnost mensi nez nula
TARE IN Vystup je €inny, jestlize je v systému tara
PRINT Vystup je €inny, po dobu tisku
SUM Vystup je €inny, jestlize existuje soucet
PC_Ctr Vystup je nastavovan ze sériového portu
e rEL REL (i)

Definuje Cislo SetPointu, na jehoz hodnotu se aplikuje +REL nebo +%REL. Je tfeba vzit v
Uvahu, ze Cislo vystupu, které definujeme, musi byt vzdy vys$Si nez referencni. Jestlize tato
podminka neni spinéna, objevi se na displeji chybové hlaseni “rEL_Err’. Mozné volby jsou:

1,2,3,4
o ftrIP TRIP (i)
Zpusob ¢&innosti pfi nastaveni GROSS, NET, +REL/-REL, +%REL/-%REL. Mozné volby jsou:
HIGH Vystup je €inny, jestlize hmotnost < VL(i)
Low Vystup je €inny, jestlize hmotnost > VL(i)
IN_B Vystup je €inny, jestlize hmotnost > VL(i)+BD(i) nebo
hmotnost < VL(i)-BD(i)
OuUT_B Vystup je ¢inny, jestlize VL(i)-BD(i) < hmotnost < VL(i)+BD(i)
Jestlize je parametr TYPE digitalniho vystupu nastaven na PC_Citr
(viz.4.7.), pak je stav vystupu uréen timto operacnim modem.
HIGH Closed (ON)
LOW Open (OFF)
e bd BAND (i)

Ciselna hodnota, ktera uréuje pasmo &innosti pro volbu IN_B a OUT_B parametru TRIP.
Vyznam parametru viz Obr.25.

e HY HYSTERESIS (i)
Urcuje hodnotu hystereze, aby se zabranilo neustalému spinani digitalniho vystupu. (viz
Obr.25.)
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TRIP = HIGH TRIP = LOW

n
R s \‘°"’ _,é HYST
SP—>1 — SP->2
>s— HYST
/CIooed (ON) \ Open (OFF)

TRIP = IN BAND TRIP = OUT BAND
Closed
\""’ —Z wyst ~ ke
= l’ BANO l’ ’\‘s
\./ / (oN) > HYST
\ Ciosed ;
Open (oFF)
8P->3 SP->4
\\;’\ (ON) _,é HYST
BAND S BAND N
/c g:)ed _Y HYST \.'\ O(of;.'

Obr,25. Vyznam funkce hystereze a funkce trip

e d_LoC LOCKED
Je to zamek uréujici moznost zmény hodnot mimo MENU

e oUtPUt OUTPUT (i)
Pfifadi vybranému SetPointu pozici spinace, pfes kterou bude aktivovan. Jestlize budeme
chtit nékterému SetPointu pfifadit uz pfidélenou pozici, vyhodnocovaci jednotka zobrazi
chybové hlaseni “DOUT Conflict’. Mozné volby jsou:

OFF,1,2,3,4
Vext (5-24VDC) e “ Vext
‘ Digital Output Lo
Kontrolni\ 4 Zatéz ‘ ZS I ’ o
svitilna_®_ Vext Relé N Vext ‘ _ | 19-13
T~ | (5-24vDC) (524DC) | | o } =
D-OUT L D-OUT . - | |
E—— —— 7 pP.c ||| —onoft |
== s . __ -~ ___GND

Obr.26. Priklady pouZziti digitalnich vystupt
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4.8. Digitalni vstupy (d_1In)
Pro pouziti s pfidavnym zafizeni ,Digitalni vstupy“. Na urovni konfigurace digitalnich vstuput je mozné
konfigurovat funkci a ¢innost digitalnich vstupl. Jedna se o parametry zobrazené na Obr.27.

) Entradas Digitales‘
e[ fal [ []]
V¥ D_IN_NUM TYPE (i) FUNCTION (i)
> \d_| In] |nlo]| —————>{[E[HIPIE[ | |i]] »{[FlUlnlC] [ [i] ¥
l
(112]13]4) (oFFIERFE|ICER-E|DEro|Prink|Eok|[CEat) (LIH)
+ + +
Obr.27. Menu ,,Digitalni vstupy*
e d Inno D_IN NUM
Cislo digitalniho vstupu. Mozné volby jsou:
1,2,3,4
e tYPE TYPE(i)
Cinnost vstupu. Moznosti volby jsou:
OFF Neni aktivovan
TARE Tara
CLRTARE Deaktivovat taru
ZERO Nula
PRINT Tisk
G/N Zobrazit Brutto
SUM Celkem
CLRSUM Deaktivovat celkem
s FUnC FUNCTION(i)
Zpusob &innosti vstupu. Moznosti volby jsou:
Low Zménit z HIGH na LOW
HIGH Zménit z LOW na HIGH
SPINAC HRADLO RELE
Vext
Vext
(5-24VDC) (5-24VDC)
Obr.28. _I =i
Priklady pouZiti T ] IN IN
GND i
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4.9. Kalibrace se zavazim (CALI)

Na urovni menu ,kalibrace se zavazim*“ je mozné konfigurovat nastaveni nuly, nastaveni zisku a
linearity. Parametry jsou zobrazené na Obr.29.

Cal with masses

(CIAILT T T
Zero Span TW Span

—,[0Ella[ [ [ ||—,[SPAlA[ [ [ [|—[[FISPAA [ ]| —

= [ el [l |

(Take coeff. ] [enter numeriCaﬂ (Mass we|gh] ( enter numeric . [ Weight | Welght )
B

coeff. value \_ coeff. value )

oot valu ‘ o (P
® =] @) ®a[® &
( *CAL IB* [ *cAL 1B*

Lin Lin_c ] Lin_i
lillll LRI [ JJ—» (LIl [ [ ]]—»

l
lof flnlr ESEL (_ Applidioad )

+ T

Obr.29. Menu ,,Kalibrace se zavaZim**

 OEro ZERO
Automatické nastaveni nuly:
Do rezimu automatického nastaveni vstoupime stiskem klavesy ENTER. Z vahy je nutné
odstranit z vahy veskera zavazi a znovu stisknout klavesu ENTER. Vyhodnocovaci jednotka zobrazi
aktualni hodnotu ADC. Po opétovném stisknuti klavesy ENTER se po dobu vyhodnocovani sou€asné

hodnoty objevi hlaseni *CALIb*. Po pfijeti bude nula ulozena.

Ruéni nastaveni nuly:

Do ruéniho nastaveni vstoupime stiskem Sipky dolu (V). Poté nastavime poZadovanou
hodnotu pomoci Sipek. Je-li hodnota zaporna je mozné nastavit znaménko na nejvy3sim fadu.
Jestlize chceme ruéné nastavit nulovou hodnotu v jednotce se softwarovou verzi niZsi nez
1.3XX pak posledni Cislici musime odstranit. Zadanou hodnotu potvrdime ENTREM.

 SPAn SPAN
Automatické nastaveni zisku na vaze:
Do rezimu automatického nastaveni vstoupime stiskem tlaCitka ENTER. Pro zadani zisku
vahy je tfeba umistit na vahu znamé zavazi a stisknout ENTER. Jako pfedem nastavena se
na displeji objevi maximalni hodnota vahy. Jestlize je pouzité zavazi jiné, je nutné zadat
skute¢nou hodnotu. Jestlize stiskneme klavesu ENTER, vyhodnocovaci jednotka po dobu
vypoctu koeficientu zisku zobrazi hlaseni *CALIb*. Po jeho pfijeti bude koeficient uloZen.

Ruéni nastaveni zisku na vaze:

Do ruéniho nastaveni vstoupime stiskem Sipky dolu (V). Poté nastavime poZadovanou
hodnotu pomoci Sipek. Je-li hodnota zaporna je mozné nastavit znaménko na nejvy3Sim fadu.
Jestlize chceme ru¢né nastavit nulovou hodnotu ve vyhodnocovaci jednotce se softwarovou
verzi nizsi nez 1.3XX, pak posledni dvé Cislice musime odstranit. Zadanou hodnotu potvrdime
kldvesou ENTER.
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FSPAn TW SPAN
Jemné nastaveni zisku. Pouzitim kurzor(i pro smér vievo « a vpravo » muzeme tuto hodnotu
zménit. Jestlize potvrdime tuto hodnotu klavesou ENTER, bude ulozena.

LIn, LIn C LIn T LIN, LIN_C a LIN_I
Aktivuje funkci sefizeni linearity. Moznosti volby jsou:
OFF Sefizeni linearity neni aktivovano
ON Sefizeni linearity je aktivovano
RESET Sefizeni linearity neni aktivovano a vymazani parametr(l sefizeni
linearity v pozici ON, menu umozni pfistup k parametrdm LIN_C a
LIN_I.
LIN_C Pouzité zavazi (znama hodnota hmoty vybrané pro korekci)
LIN_I Zobrazeni pouZitého zavazi na displeji

Pomoci téchto parametrd je mozno upravit pfipadnou nelinearitu systému vazeni. Toto
sefizeni se provadi ve zvoleném bodé mezi hodnotami 0 az MAX. Kdyz je vaha sefizena (nula
a zisk) a zjistime nelinearitu systému zpUsobenou nesrovnalosti mezi pouzitou zatézi a
zobrazenim na displeji, miZzeme zvolit bod, v némz je odchylka nejvyznamnéjsi a provést
sefizeni linearity. Toto sefizeni bude mit za nasledek, Ze chyba linearity systému bude v tomto
bodé odstranéna a v ostatnich bodech bude podstatné zmensena (viz Obr.30.).

Zobrazena

Zh"n"’::ggf’ Chyba linearizace hmotnost J
/ r/ Chyba linearizace
~__Teoreticky prubéh
MAX zobrazeni hmotnosti MAX \ Teoreticky pribéh
G zobrazeni hmotnosti
Realny pribéh
LN_| zobrazeni hmotnosti I~ Realny pribéh
zobrazeni hmotnosti
LIN_C LIN_C=LINI
NG Hmotnost Hmotnost

LIN_C
Obr.30. Chovani nastaveni linearity pfed a po jejim sefizeni.

Postup je nasledujici:
a) Zvolime reset parametru LIN, aby bylo moZné zhodnotit linearitu systému bez
jakékoliv jiZz existujici upravy. To deaktivuje parametr LIN a vymaZe jakoukoliv dfivéjsi
Upravu.
b) Na vahu umistime znamé zavazi v takové hodnoté (bodé rozsahu), kde chyba
linearity je vyznamna.
c) ZapiSeme hodnotu zobrazeni.
d) Zvolime ON parametru LIN, coZ nam umozni pfistup k parametrdm LIN_C a LIN_I.
€) Zadame hodnotu zavazi v parametru LIN_C a potvrdime ji klavesou ENTER.
f) Zadame hodnotu zobrazeni v parametru LIN_| a potvrdime ji klavesou ENTER.
g) Uprava byla provedena.

Muzeme vlozit pouze jeden linearizaéni bod, pro opakovani doporu€ujeme nejprve vymazat
pfedchozi upravy volbou LIN - RESET.

Toto sefizeni vypocitava vnitfni algoritmus, ktery bude aplikovan vzdy, kdyz parametr LIN
bude v poloze ON, i kdyz vyhodnocovaci jednotku predefinujeme nebo prekalibrujeme. Proto
je dllezité bod deaktivovat nebo vymazat v pfipadech, kdy neni mozné jej aplikovat.

Vzdy, kdyzZ se provede sefizeni zisku (parametr SPAN), v okamziku potvrzeni platnosti
vypocitaného koeficientu, nas hlaSeni upozorni, ze parametr LIN je aktivovan.
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4.10. Ciselna kalibrace (CAL2)

Jestlize neni k dispozici referenéni hmotnost, je mozné provést teoretickou (Eiselnou) kalibraci s
pouzitim hodnot kapacity a citlivosti (mV/V) pouzitych snimacu sil. V menu Ciselné kalibrace je mozné
najit parametry zobrazené na Obr.31.

> (LICIAP |

Cal mv.

CALlA [ [ ]

* Lcap Lnum _ Lsn Zero
|

| {[Llrlo] [ [ ][LEA 1]

l-“ l
Emer Emer Enter [
nume numerical numenca| Ltake coeff. enter coeff. y
AN
(P)

numerical value
=
)
[ *CAL IB*

e
- "‘\E/" \ /

Obr.31. Menu ,,Ciselna kalibrace*

LCAP LCAP
Jmenovita kapacita (Emax) jednoho snimace, které tvofi vahu, vyjadfena ve stejnych
jednotkach, které byly pouZity v MAX a DIV (viz definice vahy 4.2.).

Lno LNUM
Pocet snimanych bodu. Je nutné zapocist jak body, které spocivaji na snimadich sil, tak i ty,
které na snimacich nespocivaji.

LSn LSn
Nominalni citlivost pouzitych snimacu sil v mV/V (jestlize hodnoty nejsou stejné, vypocita se a
zada jejich pramérna hodnota).

OEro ZERO

Nastaveni nuly na vaze. Pfi zadavani nuly vahy je nutno odstranit z vahy veSkerou zatéz a

stisknout klavesu ENTER. Vyhodnocovaci jednotka zobrazi sou¢asnou nulu systému.

Po opétovném stisknutim klavesy ENTER se po dobu hodnoceni sou¢asné hodnoty objevi

zprava *CALIb*. Po jeho prijeti se zobrazi vypocitany koeficient a bude ulozen. Jestlize se

zadava nula Ciselnég, je nutno stisknout kurzor smérem dolu V¥, zadat hodnotu a stisknout
ENTER.
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4.11. Nastroje (UtIL)

V menu ,Nastroje” je mozné najit parametry, které slouzi k zakladnimu organiza¢nimu nastaveni
vyhodnocovaci jednotky. Tyto jsou zobrazené na Obr.32.

) Tools §
WELIL] [ [])
*Welght x10 mv-Metro P_Cal Par.Reset
> H_I-lE[S 19AA ALl T | »/[PI-ESEE |+
_4_ PR _4_ 4{_
\Dlsplay welghtx10] [ Display mv \ \\ D? | L ID? J
+ +
®
‘/Message:P r Inf_-\’
\_ during printing
_ Brightness LEDs ~ Date ~ Hour
Ilﬂlll LIEI [ InlE]] —{[JAEE [ ] —»{HolU [ ]
< (k- I*—In!:_EJ (oo 00) (12100
+
Obr.32. Menu ,,Nastroje“
e H res Hmotnost x 10

Zobrazit hmotnost s desetinasobnym rozliSenim.

« SIgnAL MV-Metro
Zobrazit vystup ADC v mV

e P CAL Print Cal
Tisknout parametry pfistroje. Po zadani ENTER pozaduje identifikaéni kod pFistroje (Id).

e  PreESEt Par.Reset
Po uziti funkce je nutné opétovné nastavit vSechny parametry na pfedem potfebnou hodnotu.
Nutno pouzit pfed nastavenim novych parametrd. Po zadani ENTER pozaduje identifikacni
kod pristroje (1d).

e« LEd Int Svitivost LED

Pomoci tohoto nastroje je mozné ménit svitivost LED. Nastaveni maze byt mezi 0 (minimalni
hodnota) az 6 (maximalni hodnota). Na displeji se zobrazi zvolena svitivost, hned jak dojde ke
zZméné.

o dAtE Datum

Funkce je dostupna aZz po instalovani pfidavného zafizeni ,Hodiny“. Nastavené soucasné
datum je uvedeno v poradi: ,den.mésic.rok"

 HoUr Hodina
Funkce je dostupna aZz po instalovani pfidavného zafizeni ,Hodiny“. Nastaveny sou€asny ¢as
je uveden ve tvaru ,hodina.minuta“
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4.12. Pouziti jako dobytéi, nebo kontrolni vaha

Od softwarové verze 1.422 je mozno pouzivat Smart jako vahu pro vazeni zvifat, ktera na vaze nejsou
v klidu. Tato funkce je umisténa v hlavnim menu — viz Obr. 17a.

" REZIM VAZENI"
HLAVNI MENU
HJ o w w
#[cac t]s[ca 2]=[c a;mﬂ SMART
| & = T |= Ej ver.1.422
& £ & £

Y nastroje
r<.| _rEs || stanaL || P_caL | [ prEsEt | LEd Int | 2] dAtE ][ Hour |»-|

T [ExiT

EXIT

Y dobytci vaha
F"I Intt || +_dEL | + acc | 1_dIs s

v Ciselna kalibrace
LcAP |39 Lno |¥[ Lsn [»[ oEro |->—|

[ |EXIT

I-<-

Obr.17a. Hlavni menu s funkci ,,chec*

Aplikace umozriuje rozdélit proces vazeni do tfi krokl (Obr.33.):
- vy€kavani (na dobytek, nebo pohyb zbozi)
- snimani a vypoc¢et hmotnosti
- zobrazeni a tisk, nebo soucet

Okamzik
spusténi .
Cteni a zpra-
Vyckavani covani dat Zobrazeni
Normalni Normalni
vazeni ’ ’ vazeni
t_del e t_acc | tdis

Obr.33. Rozdéleni procesu vazeni

Proces zadina:
- stisknutim tlacéitka ,Print“, nebo ,Suma®“, nebo
- zmacknutim externiho tla¢itka k tomu uréeného, nebo
- pfislusnym povelem z RS-232, dle nastaveni.

Jakmile se proces spusti, systém vy€kava (1.krok — nastup na vahu) po dobu nastavenou jako t_del,
vyhodnocovaci jednotka po tuto dobu nevazi.

Jakmile tento skon¢i, zacina 2.krok, kdy vyhodnocovaci jednotka shromazd'uje a pridméruje udaje.
Tento krok trva po dobu nastavenou v t_acc.

Jakmile skon¢i druhy krok, je vysledek zobrazen a soubézné s tim je (dle nastaveni) tento vysledek

bud vytistén, nebo zapocten do celkové sumy (3.krok). Délka doby zobrazeni je nastavena
parametrem t_dis.
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Chec

(CHEL 1 1)

(a1 [ | ) —»(ECHEL 1)) —» (ELACL L)) —» (L5 ) >

Ent E
j J Erer J
(off|print[20ral)  ( 500) (o) (500
+ + + +

Obr.34. Menu procesu vazeni

InIt Pozadovany zpasob spousténi aplikace
Moznosti :
PRINT Spousténi probiha stiskem tlacitka ,Print“, nebo ekvivalentnim
pfikazem pfes RS232, nebo ekvivalentnim externim tlacitkem.
Zjisténa data se po dokonceni procesu zobrazi a vytisknou.
TOTAL Spousténi probiha stiskem tladitka ,Suma®“, nebo ekvivalentnim
pfikazem pfes RS232, nebo ekvivalentnim externim tlaCitkem.
Zjisténéa data se po dokon&eni procesu zobrazi a pfidaji se do souctu.
OFF Proces je vypnut.

1 _dEL Délka vyékavani — nastup na vahu

Doba, po kterou bude systém po zapoceti procesu vyckavat se sbérem udaja (1.krok). Mozno
nastavit od 0 do 50 sekund. Bude-li zadana vétsi hodnota, nez 50 sekund, na displeji se
zobrazi chybové hlaseni ,Err toP“. V pribéhu tohoto kroku je na displeji jednotky zobrazena

hlaska --dEL--.

1_ACC Délka sbéru a vyhodnoceni udaijti

Doba, ve které systém sbira a vyhodnocuje udaje o hmotnosti (2.krok). Mozno nastavit od 0
do 50 sekund. Bude-li zadana vétSi hodnota, nez 50 sekund, na displeji se zobrazi chybové
hlaseni ,Err toP*. V prubéhu tohoto kroku je na displeji zobrazena hlaska --ACC--. Jakmile
je vypocet hotov, na displeji se zobrazi napf. A 2. 150, kde ¢&iselny Udaj je primérna hodnota
hmotnosti.

1t _dIS Doba zobrazeni

Doba, po kterou je na displeji zobrazen vypoéteny udaj, napf. A 2. 150 (3.krok). V tomto
kroku je také tento udaj vytistén, nebo pfidan do celkové sumy. MoZno nastavit od 0 do 50
sekund. Bude-li zadana vétSi hodnota, nez 50 sekund, na displeji se zobrazi chybové hlaseni

LErr toP*.
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DALSI NOVINKY SMART VE VERZI 1.42

1. Kolaps A/D prevodniku
V pfipadé totalniho kolapsu A/D pfevodniku se na displeji zobrazi toto chybové hlaseni:

Pokud se tak stane je nutné kontaktovat
distributora zafizeni.
L]

2. Volba TARE LOCK
V menu ,,OPTIONS*“ byla pfidana nova polozka ,,tArELoC* (viz str.25). Je zde mozZno nastavit,
aktivitu €i pasivitu tary. Volby jsou ,ON* a ,,OFF*

* ON jefunkce tary deaktivovana

e OFF taraje aktivni.

Options
oPE| llojn[S]
J Filter Mot.band Tare lock Language
—{FOLEERL)—{BERRGL [ [ —{ERFELLL)—{TRRGL [ 1]
(ofF PHIgl 132164 )  (oFF [gled |35 ) (onloFF) (5P |Por | FE |EAS |SE- |CAE )
+ -+ + +
=)
Key lock Print minimum Ticke! Totalization ticket
Ll [T Plle[ [11] [Pl-ELELL]) Elofe] JE[ ] |
(0cocog ) (enter numericaLvaLue] [ oFF [ESE [ Pro9 | (oFF [€SE [PraS )
. + + +
=®
Ticket ID Pin
(LR T TP T T
| ENTER NUMIE:K;AL VALUEI ﬁn.mm
EERENERE
®)

Obr.35. Novinky ve verzi 1.42
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Poznamky:
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